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1. BUTDE TRA\\!AIL

/
x Obtention de la variation de}é V|tesse d’ t§1 moteur a courant
continu a excitation séparé.

x Etudier et tracer les caracter/sthues de réglage de la
vitesse. /

2 atenéls

/ ' )/
eg \
x Moteura(gC/ Detix Rhéost fs(Rh) Deux

amperemetres ; Voltmetre ;-Frein a poudre magnetique ou
(génératrice aumen\\tg 3lampes) ; Tachymeétre.
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3. REALISATIOQI

x Réaliser le schéma de la fi§)1 : aIimenta<ﬁoA d’inducteur

1 1

Fig.1 Alimentation d’inducteur
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3.2. Réaliser le schéma de la fig.2 alimer\t:tion d’induit

S s S /
R

Fig.2 alimentation d’induit
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3.3 Réaliser le schéma de la fig.3 alimentation de circuit de
commande

Fig.3 Alimentation de circuit de commande
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LE SCHEMA DE LA FIG.4 PRESENTE LE SCHEMA GLOBALE DE
MONTAGE. X W

Fig.4 Schéma de montage our I'expérience relative a I'entrainement a un
quadrant avec un convertisseur Unidirectionnel, sans régulation de
vitesse
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x Fixer le courant d' eXC|tat|on z une
valeur constante (i, =iex =
nominale ?) a Ialde de rheostat Rh1

est la tension d'inducteur V=U- /

nominale en agissant sur I angle /
d’amorgage Alpha. (
g P! ’ J/

x Faire varier Ie’cou/&le de éha ge Cr
(frein a poudre) depuis la valeur
minimale ou ajouter des Iappes pour
la génératrice.
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4. MANIPULATIONi

x On remarque qu’a chaque variatio}i de Crla tens§n U varie, on doit la

remettre a sa valeur fixée |n|t|alement

4.1. Reglage de la vitesse par Ia ension

d’alimentation (

x A chaque valeur de Cr repqrter Ies valeurs de la vitesse (N(tr/min)) du
couplelb(r(l)\l ‘m)et e couraptd’ mdUut Iaj\') C-a-d retabli e tagleau 1
a(A

[ \
N(tr/min) / S \\ \Wi\7Z

Cr(N.m) [ | )

R e

» Refaire la manipulation pc}r U3<U2<U1.
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x 4.2. Réglage de la vitesse par lg flux
d’excitation \Va

x Le montage reste le méme commé\_dahx\s la manipulation precedente, on
fixe la tension d’alimentation a U=U nominale et rétabli le tableau 2 (le
méme tableau 1). Q

x Refaire la manipulation pour iex3<iex2<igx1.

x 4.3. Reglage Rhé)os(tatiqj)le de la vitesse

Dans le méme/mon ge que précedemment, on insere un
rhéostat (Rh2) avec I’ing)uit.\ )

x Refaire la manipulation po r/3 valeurs.
x Mesurer a chaud les résistances de moteur (rex et Ra).
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